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J” RKOBEBOSSYSS Roboterschweifl3zelle KUKA KR8 mit DKP400




J” RKOBEBOSSYSS Roboterschweifl3zelle KUKA KR8 mit DKP400

Komponententbersicht

Roboterschweil3zelle bestehend aus:

e [ndustrieroboter KUKA KR8 R1620 CYBERTECH
nano

e Drehkippmodul KUKA DKP400 zur

Bauteilpositionierung (montiert auf gemeinsamer
Fundamentplatte mit Roboter)

 Steuerung Reis / KUKA KR C-ROBOTstar

» Externes Tastertableau zur Anlagenbedienung

e Schutzumhausung (optional) mit Lichtschranke

e MIG/MAG-Schweil3technik
Gebraucht: Fronius TPS 4000
Gebraucht: EWM Phoenix 552
Optional Neu: Fronius TPS 400i / 500i
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Industrieroboter KUKA KR8 R1620 CYBERTECH nano

Roboterschweifl3zelle KUKA KR8 mit DKP400

Steuerung Reis / KUKA KR C-ROBOTstar

Baujahr: 2017

Betriebsstunden: ca. ... h

Ehem. Schulungsroboter, kein Produktionsbetrieb

Technische Daten

Maximale Reichweite
Nenn-Traglast

Nenn-Zusatzlast Karussell /

Schwinge / Arm
Nenn-Gesamtlast

Positionswiederholgenauigkeit (ISO

9283)
Anzahl Achsen
Einbaulage

Aufstellflache
Gewicht

1620 mm
8 kg
0 kg/0kg/10 kg

18 kg
+ 0,04 mm

6

Boden;

Decke;

Wand;

beliebiger Winkel
333,5 mm x 307 mm
ca. 165 kg

Einzelkomponenten

20

660

Dimensions: mm

810

450

2865

280,9

1320

431

1620
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Roboterschweifl3zelle KUKA KR8 mit DKP400

Einzelkomponenten

Bauteilpositionierer Drehkippmodul KUKA DKP400 V1

Baujahr: 2017

Betriebsstunden: ca. ... h

Ehem. Schulungsroboter, kein Produktionsbetrieb

Technische Daten

Nenn-Traglast

Gewicht

Anzahl Achsen

Einbaulage

Einlegehéhe

Werkzeugradius
Positionswiederholgenauigkeit A1

Achsdaten

Bewegungsbereich

A1

Bewegungshereich mit Energiezufuhrung
A1

Drehzeit 180 °

A1

Drehzeit 360 °

A1

Traglasten

Nenn-Traglast

Maximales Lastmoment

A1l

Massentragheitsmoment

A1l

Nenn-Abstand Traglast-Schwerpunkt
Lx

Lyz

400 kg

ca. 300 kg

2

Boden

max. 857 mm

0,009 °

=0

400 kg
1900 Nm

170 kgm?



j” RKOBEBOSSYSS Roboterschweifl3zelle KUKA KR8 mit DKP400

MIG/MAG Schwell3technik (Option 1)

bestehend aus:
* Fronius TransPulsSynergic 4000 (3-400A)
 Drahtvorschubeinheit VR1550

- ausgerustet fur Drahtdurchmesser .... mm

- E-Set Brenner ausblasen
* Verbindungsschlauchpaket W/70mm?
» Fronius Roboterschlauchpaket

- Ausfuhrung Robacta (Push)
- Brennerhals ...°

- ausgerustet fur Drahtdurchmesser ... mm

e Ausristung inkl. Korbspule oder Fassanschluss

e Kollisionsschutz Fronius CrashBox /d XL

» Brennerreinigungsstation Fabr. Binzel oder Thielmann Beispielbild
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Roboterschweifl3zelle KUKA KR8 mit DKP400

MIG/MAG Schwelil3technik (Option 2)

bestehend aus:

EWM Phoenix 552 force arc oder 452 cold arc
Drahtvorschubeinheit EWM DRIVE 4 ROB2

- ausgerustet fur Drahtdurchmesser .... mm

- E-Set Brenner ausblasen
Verbindungsschlauchpaket W/90mm?2
Binzel oder Dinse Roboterschlauchpaket

- Ausfuhrung Push oder PushPull
- Brennerhals ...°

- ausgerustet fur Drahtdurchmesser ... mm
Ausrustung inkl. Korbspule oder Fassanschluss
Kollisionsschutz Fronius CrashBox /d XL

Brennerreinigungsstation Fabr. Binzel oder Thielmann

Beispielbild

ewm
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j” RKOBEBOSSYSS Roboterschweifl3zelle KUKA KR8 mit DKP400

Informationen

Anfragenummer = 2025005 (bitte bei Riickfragen angeben)
Verfugbarkeit -> 2-3 Wochen
Lieferbedingungen-> EXW Leipzig

Optionen - Robotersteuerung KR C4
=> Schweildtechnik neu (Fronius, EWM, Merkle)
=> Optische Sensorik nachrustbar

- 3D-Modellgestitztes Auftragsschweil3en

RoboSys GmbH

hutzumh n
B elsung Anna-Seghers-Str. 171c

-> Absaugung D — 12489 Berlin
Preis - ab 70.000 EUR netto K(_)Lakt:
Mike Lorenz

Tel. +49-1705606131
m.lorenz@robosys.eu
Wwww.robosys.eu

Gerne bieten wir Ihnen auch die Bauteilprogrammierung, Schulung und Service fur die Anlage an.



mailto:m.lorenz@robosys.eu
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